Przebudowa
Mostow Pomorskich
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Legenda:
2y 44 Oznakowanie istniejgce

Y " Oznakowanie
& /// projektowane/przeniesione
@ ¢: Oznakowanie

%4 do zastoniecia/przeniesienia
X3 Zakres robot

2 ASEKA

PROJEKTY | OZNAKOWANIE DROG

Jednostka projektowa:
| LASEKA” Sp. z0.0. Sp.K.

Zadanie:
Remont Mostéw Uniwersyteckich Pétnocnego
i Potudniowego we Wroctawiu - etap Il

Na czas robot obejmujacych wymiar:\aek
>nikow, nalezy zastosowac z
kraweznikow, y N

F-6a z piktogramami znakow A-

Tytut rysunku:
Organizacja ruchu na czas robét - etap B2

Projektowat: Podpis: | Rys. nr: 3
Michat Rusnarczyk muww\& Skala: 1:500
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